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TcpStereo

Visualizacion en Estéreo de Fotografias
Aéreas Orientadas

Introduccion

Este sistema permite la visualizaciéon en modo estereoscépico de fotografias aéreas con
orientaciones previamente definidas, tanto analdgicas como digitales. Funciona tanto con
unas simples gafas anaglifo como con un equipo profesional. Es especialmente Util para
administraciones publicas y empresas especializadas en mineria, movimientos de tierras,
hidrologia, medio ambiente, urbanismo, etc.

Datos de Entrada

Tanto para imagenes analdgicas como digitales, se creara un proyecto mediante la
importacion de datos. En ambos casos hay que especificar la ubicacion de los ficheros de
imagen (.tif), y de los ficheros de datos, que seran:

a) Cuando las fotografias sean digitales, se importara el fichero de orientaciones
externas, obteniéndose los parametros de la camara fotogramétrica de los
metadatos contenidos en dichas fotografias. Adicionalmente, se pueden importar
las imagenes de forma “reducida”, tardando menos el proceso de importacion.

Importar proyecto de vuelo digital

Ficheroz v carpetas
Datos de entrada

Fichero de orientacion

Carpeta de imagenes

Datos de zalida
Maombre del prayecto

Carpeta del proyecto

Imégenes piramidalz:
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|E:\.f-‘-.rc:hivos de programatAplitoph TCP StereohPrayectoshE jemplai
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Evento
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[ Siguiente »» ] [ Cancelar ]

A cada proyecto se le asignara un nombre y una carpeta, en la que se almacenara la
informacién generada necesaria para la visualizacion.




Se admiten distintos formatos de fichero de orientacién externa, pudiendo el usuario
especificar las columnas correspondientes a las coordenadas de los fotocentros y los
angulos de rotacion de camara para cada fotografia.

Importar proyecto de vuelo digital

Fichero de onentacian externa
Imagen  ||Coord> % || Coordy % || CoordZ w || Omega ~ | Phi ~ || k.appa w
4 1176 0.09 I 4 g
4148593.700 4473287367 1175910 0.08167 0. 24483 -89.975972
414693.144 A47NTIETS 1174.844 0131493 0. 26978 -A0.16234
414692.21 4473059667 | 1173073 012680 032310 -A0.15774

Importar

Separador | EspaciodTabulador |+ [ Seleccionar todas ]

Angulos | Sexagesimales A [ Dezelecoionar bodas ]

Ewventoz de importacion

Evento Descripcidn
|nfarmacian Leidas 73 lineas.
|nfarmaci Conzideradas 4 posibles arientaciones extermas.

’ £ Anterior ] [ Siguiente »» ]I Cancelar ]

Para finalizar el proceso de importacién, se validan los pardmetros de cédmara y las
alturas medias de vuelo y terreno.

Importar proyecto de vuelo digital

Parametros
Camara
Diztancia focal (rmm) 100.500 Funto principal (mm] :  ¥e = |0.000 Dimenziones [mm]:  Ancho= |67.824
Vo= 0144 Allo= 103836
Aluras
Altura media de vuelo [m) 117E6.582 Altura media de terreno [m) E45.00
Ewentos de impartacidn
Evento Descripcidn
Informacin Leidas 73 lineas.
Informacion Congideradas 4 posibles onentaciones extemas.
Infarmacian Seleccionadas 4 orientaciones extemas.
|nformacion Encontrados 4 fichero: de imagen.
|nfarmacian Seleccionadas 4 imégenes.
Infarmacian Seleccionados 3 modelos.
’ << Anterior ] [ Siguiente > l ’ Cancelar ]

b) En el caso de fotografias analdgicas, se importaran los ficheros de orientaciéon
interna de Digi3D 2007 (uno por imagen) y un fichero con todas las orientaciones
externas (o un fichero por cada imagen con su orientacion externa). Durante la
importacién, se deberan validar los parametros de la camara y el vuelo, tales
como distancia focal, punto principal y alturas medias de vuelo y terreno.




Importar proyecto de Digi3D

Ficheros y carpetas

Datos de entrada

Tipo orientaciones extemas | Un dnico fichera de arientacidn externa paratodo el bloque | Tipo de proyecto | Analdgics

Orientaciones externas C:hdrchivos de programatdplitophTCP Stereo'PropectoshEjemplo2EjemploZ.en B

Orientaciones intemas C:Adrchivos de programatdplitopTCP Sterec\PropectozE jemplo2 B

Carpeta de imagenes C:MArchivas de programatdplitaphTCP Sterec\PropectosiEjempla2 E]

Fichera de cémara C:\Archivas de programatdplitaphTCP SterectPropectashEjemplo2tcamara 153.942.cam E]
D atog de zalida

Mombre del propects Ejemplo2 [] Utilizar imagenes piramidales existentes

Carpeta del propecto C:hdrchivos de programatdplitoph TCP Stereo'\ProvectoshEjemploZ E]

Ewentos de importacion

Evento Descripcidn
nfarmacion Leidaz 4 lineas,
Infarmacidin Conzideradas 4 posibles orientaciones externas.

[ Siguiente >>J [ Cancelar

Gestion de Imagenes

En la definicion del proyecto, las imagenes se convierten a formato piramidal para
optimizar el rendimiento durante la visualizacion.

Las imagenes se organizan en pasadas, modelos y bloque, que pueden ser activados
simultaneamente en diferentes ventanas de la aplicacién.
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El programa incorpora herramientas de zoom, encuadre, cambio de escala, mini-mapa y
permite copiar la imagen actual al portapapeles o grabarla en disco.

TcpStereo
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Los modelos pueden visualizarse en estéreo con sistemas de bajo coste basados en
emisores y gafas activas, o bien con pantallas en espejo y gafas. Asimismo permite la

vista en modo pseudo-estéreo (imagenes superpuestas) en equipos convencionales,
pudiéndose ver estéreo mediante gafas anaglificas (dos colores).
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El programa permite ver varios modelos estereoscopicos a la vez o pasar
automaticamente de un modelo a otro siguiendo los movimientos del usuario por el




terreno. Se puede consultar las coordenadas reales de terreno incluyendo la cota, medir
distancias y perimetros 3D y areas.

Configuracion

Pueden personalizarse gran parte de las caracteristicas de la aplicacion, como Ia
asignacion de funciones al teclado, velocidades de los desplazamientos en horizontal,
vertical y altura (cota), las propiedades del cursor (forma, tamano, color, texto de cota,
etc.), la forma de representar dibujos CAD sobre el estéreo, o seleccionar los colores de
anaglifo.

Configuracion

| General ” Teclado [1]” Teclado (2] ” Velncldad‘ Cursor |Ed|c|ﬁn Cap " Caolor |

Forma cursor Cruz - Agregar circunferencia
tostrar cota estéren
Fuente

Poszicidn texto

]

1234.56 .

g
Color

(][ ][~]

<

Tamafio : 125 %

Sincronizacion con CAD

El programa puede sincronizarse con distintas versiones de AutoCAD y con Bricscad v9,
de forma que pueden dibujarse objetos con cota constante o variable desde el modo
estéreo con el mismo sistema de coordenadas.
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Ademas puede cargarse un dibujo en el CAD y mostrar sobre el modelo en estéreo las
capas del dibujo que interesen al usuario, manteniendo el encuadre y centro del dibujo

de forma automatica.

Archivo  Edicién  Ver  Insertar  Formato
Inicio Insertar Anotar Paramétrico Administrar  Salida  Express Tools
< @ &L 128, Buniersal itz Rl Sy = E
- ary
1‘? " | vistas Eél E ]3‘ I:Z‘ E‘ l/‘u’ - = Paletasde  Propiedades Administrador Ventanas
@ b it D ]E ]E E E, @. ' herramientas conj. de planos ﬁ
Na... . Vistas | Coordenadas | \."entana...: Paletas - ;

Pulse Esc o Intro para salir, o haga clic con el botdn derecho para activar el

imend contextual.

Directamente sobre el visor estéreo se puede:
e Medir una distancia 3D.
e Medir un perimetro 3D y el area contenida en él.

e Sjtuar el visor en unas coordenadas terreno concretas.

oordenadas Terreno (X

e 369700.21
W 406574536
z 71.33

Situar

Las funciones que se pueden hacer sobre el CAD desde TcpStereo son:

e Rotacién del dibujo: Gira la vista del dibujo en el CAD para hacerla coincidir con la
del modelo estéreo.

e Mostrar dibujo: Muestra las capas seleccionadas del dibujo del CAD sobre el
estéreo.

e Dibujo simple: Dibujar en el CAD puntos y polilineas 3D a partir de puntos
designados sobre el modelo estéreo.




e Dibujo continuo 2D: Permite dibujar en el CAD polilineas 2D moviendo el ratén
(boceto), a partir de unos parametros de funcionamiento dados por el usuario. Es
adecuado para la creacién de curvas de nivel.

Fiegistro Yariacidn de cota

Puntos difendos Ensentido: (%) Ascendente
Puntos borrados () Descendente
Diztancia regiztra Yariacidn cota

[ Aceptar H Cancelar ]

e Dibujo continuo 3D: Permite dibujar en el CAD polilineas 3D moviendo el raton y
variando la cota (pendientes), interpolando las cotas de los puntos de la polilinea
en funcién de los puntos designados por el usuario.

Sistemas de Vision Estereoscopica
Existen dos clases de sistemas de vision estereoscdpica:
a) Los sistemas pasivos, que utilizan gafas polarizadas o con filtro.

b) Los sistemas activos, que utilizan gafas obturadoras (shutter glasses), un emisor
de radiofrecuencia y un monitor de alta frecuencia (100 - 120 Hz).

En la primera categoria, y para la visién en estéreo utilizando tarjetas graficas comunes,
se puede utilizar el método de los anaglifos, que consiste en la multiplexaciéon de un par
de imagenes en longitud de onda, utilizando gafas con filtros de color (usualmente rojo y
celeste, rojo y verde o rojo y azul). Ver http://es.wikipedia.org/wiki/Anaglifo

Entre los sistemas de estéreo pasivo también encontramos soluciones como la de
Zalman, consistente en un monitor de pantalla polarizada y unas gafas polarizadas, que
ofrece estéreo entrelazado horizontal. Mas informacion en http://www.zalman.com

: TRIMON
2D/30 CONVERTIBLE
\_cn MONITOR




Otro sistema pasivo es el de dos monitores LCD convencionales colocados en angulo, con
un cristal de espejo polarizado en la bisectriz, un inversor de sefial y unas gafas
polarizadas, que ofrece estéreo mediante clonacion de la salida de video. Puede
encontrar mas informacién en http://www.planar3d.com

Inversor de sefal

Gafas polarizadas

Dentro de los sistemas activos, existen varias soluciones en el mercado. La mas
novedosa es el sistema NVidia 3D Vision, que permite ver estéreo con una serie de
tarjetas graficas NVidia sobre monitores LCD de alta frecuencia.

Gafas y emisor IR de NVidia 3D Vision Monitor LCD 3D Vision Ready

La principal ventaja de este sistema es que permite ver estéreo sobre un monitor LCD de
formato ancho, lo que mejora la experiencia visual a la vez que ahorra espacio en el sitio
de trabajo. Puede obtener mas informacion en http://www.nvidia.es o
http://www.nvidia.com




Otro sistema activo es el cldsico NuVision que permite ver estéreo, pero sobre
monitores CRT, mas voluminosos y dificiles de encontrar hoy en dia. Mas informacion en:

http://www.nuvision3d.com
E — _A ey

Gafas obturadoras

- ° Il OOO8:
~— NGURIN 37enco 50
e il
Monitor CRT de alta frecuencia Control de emisor de IR

Requisitos

TcpStereo es compatible con todos estos sistemas, siempre que se cumplan los
siguientes requisitos y se dispongan de los drivers adecuados.

Sistema Operativo Windows XP y Vista en 32 bits

Tarjeta Gréafica Para estéreo mediante anaglifos:

- Cualquier marca/modelo con soporte a OpenGL 1.0
Para otros métodos de estéreo:

- Chipset NVIDIA Quadro FX.

Memoria de 256 MB dedicados (minimo)
Consulte “"Requisitos” de TcpStereo en nuestra web.

Memoria Memoria fisica 2 Gb 0 mas
Procesador Dual-core 2 Ghz o superior
Periféricos Sistema de visidn estereoscopica compatible

Ratdn o dispositivo sefialador
Lector DVD-ROM

CAD (opcional) AutoCAD 2004 hasta 2010 / Bricscad v9

Consultar la pagina web para mas detalles
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